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Meu drone ja
é preciso! Sera?

Sem referéncia de base RTK, o drone pode errar,
em média, 5 m. Sim, no seu voo realizado todos os
dias, ele esta errando 5 m e vocé nao percebe. O RTK
custa 10% do valor do drone e pode fazer toda a
diferenca quando a falta de sobreposicao é de 5 m —
bem onde esta a infestacao da praga a ser combatida.

Ao lado, veja 5m de diferenca entre o planejado
e executado.
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Como funciona Y = Q
0 XRTK?

O XRTK fixo em solo recebe os dados de GNSS
assim como o drone voando, e o XRTK

conhecendo sua coordenada antes do voo, \
envia a diferenca entre coordenada conhecida

e recebida, gerando corre¢des para o drone,
aumentando sua precisdo para centimetros.
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O aplicativo do XRTK roda no controle
do drone, e possui um tutorial que
explica como utilizar cada um dos 7
modos de operacdao, com imagens

explicando de forma facil o que antes era
uma tecnologia restrita a especialistas.

O XRTK possui 7 modos de operacao intuitivos que
tornam a tecnologia acessivel a qualquer um

Neste modo de operacgao, o operador ira fazer a marcagao do ponto pela primeira vez em um local cujas
coordenadas sédo desconhecidas.

Neste de modo operacgao, o operador ja possui a marcacgao e a posi¢ao do ponto de interesse previamente
rastreado pela base XRTK.

Neste modo de operacao, através do servico NTRIP do IBGE, a base XRTK envia uma solicitacdo de correcao
diferencial via internet ao servidor, que posteriormente é transmitida ao controle remoto e ao drone.

Neste modo, é possivel materializar um ponto em solo, realizar o rastreio com o XRTK e posteriormente
processar o dados via IBGE para definicao de coordenada corrigida. O marco fisico tem precisao sempre.

Neste modo de operacéo, o operador realiza o aerolevantamento simultaneamente ao rastreamento das
coordenadas do ponto de interesse utilizando a base XRTK . E Posteriormente processa os dados via IBGE.

Neste modo de operacgao, o operador pode alterar o local de sua base sem perder a relacdo com o primeiro
ponto de partida, garantindo a precisao e a acuracia na sequéncia da operagao.

Neste modo de operacao, a coordenada da base é conhecida e o operador insere manualmente pelo aplicativo.
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